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产品操作手册

微型电磁夹爪

PGS系列

本文档为 PGS系列产品的操作手册，适用机型如下：

适用型号 最大夹持力 全行程

PGS-5-5 5 N 5 mm
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1 部件说明

1.1 控制盒

夹爪配备了一个控制盒，主要用于控制电磁爪的开合。如图 1.1所示：

图 1.1 控制器

说明

·指示灯：指示信号说明，当给电磁爪信号时，指示灯亮，不给信号指示灯关闭。

·拨码开关：手动控制电磁爪的开合开关。

·夹爪接口：用于连接电磁爪的线缆。

通过对控制盒内部的拨码控制，如下图 1.2红框所示。可以将夹爪的 IO输入信号设置为 NPN
或者 PNP。

图 1.2 拨码开关

请参照以下进行配置 NPN或者 PNP，如表 1.1所示：

表 1.1对应 IO信号表

拨码 1（上） 拨码 2（下）
0V 有效（默认） 1(ON) 0(OFF)

24V 有效 0(OFF) 1(ON)
注：靠近数字为 0，靠近字母为 1
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1.2 接线说明

PGS-5采用 IO进行控制，电磁爪直接与控制盒进行连接。控制盒引出 3根线，分别为

为 24V、GND、H/L。SE 1和 SE 2目前无出线，可用于控制盒扩充连接传感器，或者不接。

在控制时需要连接 3根线进行控制，分别为 24V、GND、H/L。具体连线如下所示：

注意

·使用 H/L引脚控制夹爪时，需要保持拨码开关在闭合位置

控制器(PLC/控制器)通过输出 H/L对应的电压信号，即可控制电磁爪开合。
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